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Najwazniejsze oznaczenia i skroty
ST - specyfikacja techniczna
INI - inspektor nadzoru inwestorskiego



1. WSTEP

1.1 Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej ( ST)sa wymagania dotyczace
wykonania 1 odbioru robo6t zwiazanych z wykonaniem drenazu opaskowego budynku
Urzedu Miasta w Sochaczewie

1.2 Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna ( ST) stanowi obowiazujaca podstawe jako dokument
przetargowy 1 kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot budowlanych drenazu
opaskowego

1.3 Zakres robot objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza prowadzenia robdt zwiazanych
z wykonaniem drenazu opaskowego

1.4 . Ogolne wymagania dotyczace robot
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos$¢ ich wykonania oraz za ich zgodno$¢
z dokumentacja projektowa , ST i1 poleceniami INI

1.4.1 Przekazanie terenu budowy
Zamawiajacy w terminie okreslonym w dokumentach umowy przekaze Wykonawcy
-teren budowy wraz z wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi
1 administracyjnymi

- lokalizacjg¢ 1 wspotrzedne punktow gldwnych trasy oraz reperow ,

- dziennik budowy ,

-dwa egzemplarze dokumentacji projektowej 1 dwa egzemplarze ST .
Na wykonawcy spoczywa odpowiedzialno$¢ za ochrong przekazanych mu punktow
pomiarowych do chwili odbioru koncowego robot. Uszkodzone lub zniszczone znaki
geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali na wlasny koszt.

1.5.1. Dokumentacja projektowa
Dokumentacja projektowa bgdzie zawiera¢ rysunki , obliczenia i dokumenty , zgodnie
z wykazem podanym w szczegotowych warunkach umowy .

1.5.2. Zgodnos¢ robot z dokumentacja projektowa i ST

Dokumentacja projektowa , ST oraz dodatkowe dokumenty przekazane przez INI
Wykonawcy stanowig czg$¢ umowy , a wymagania wyszczeg6olnione w cho¢by jednym z nich
sa obowiazujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly w calej dokumentacji .

W przypadku rozbieznos$ci w ustaleniach poszczegdlnych elementow obowiazuje
kolejnos¢ ich wazno$ci wymieniona w ,, Ogolnych warunkach umowy” .

Wykonawca nie moze wykorzystywaé btedow lub opuszczen w dokumentach
kontraktowych , jak rowniez dokumentacji budowlanej , a o ich wykryciu winien natychmiast
powiadomi¢ INI , ktéry dokona odpowiednich zmian i1 poprawek , jezeli zajdzie taka potrzeba
w uzgodnieniu z Nadzorem Autorskim .

W przypadku rozbieznosci opis wymiarow wazniejszy jest od odczytu ze skali
rysunkow .



Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiaty beda zgodne z dokumentacja

projektowa 1 ST .
Dane okreslone w dokumentacji projektowej i ST beda uwazane za warto$ci docelowe ,

od ktorych dopuszczalne sq odchylenia w ramach okre§lonego przedziatu tolerancji .
Cechy materiatow i1 elementéw budowli musza by¢ jednorodne i wykazywaé zgodnosé
z okre$lonymi wymaganiami , a rozrzut tych cech nie moze przekracza¢ dopuszczalnego
przedziatu tolerancji .
W przypadku , gdy materiaty nie beda w petni zgodne z dokumentacja projektowa lub ST
1 wplynie to na niezadowalajaca jakos$¢ elementu budowli , to takie materialy zostana
zastapione innymi , a roboty rozebrane i wykonane ponownie na koszt Wykonawcy .

1.5.4. Zabezpieczenie terenu budowy
Wykonaweca jest zobowiazany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania
realizacji kontraktu , az do zakonczenia 1 odbioru ostatecznego robot .
Przed przystapieniem do robot Wykonawca zrealizuje dostarczony przez Zamawiajacego
projekt organizacji ruchu . Projekt zabezpieczenia robdt w okresie trwania budowy
Wykonawca przedstawi do zatwierdzenia INI . W zaleznos$ci od potrzeb i1 postepu robot
projekt organizacji ruchu powinien by¢ aktualizowany przez Wykonawcg na biezaco .
Wykonawca dostarczy , zainstaluje 1 bedzie utrzymywac tymczasowe urzadzenia
zabezpieczajace , w tym: ogrodzenia , porgcze , oswietlenie , sygnaty i1 znaki ostrzegawcze ,
dozorcow , wszelkie inne srodki niezbgdne do ochrony robot , wygody spotecznosci 1 innych .
Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrgbnej zaptacie i przyjmuje si¢ ,
ze jest wlaczony w ceng umowna .

1.5.5. Ochrona $rodowiska w czasie wykonywania robot
Wykonawca ma obowiazek znac 1 stosowaé w czasie prowadzenia robot wszelkie
przepisy dotyczace ochrony srodowiska naturalnego .
W okresie trwania budowy i wykanczania rob6t Wykonawca bedzie :
a/ utrzymywac teren budowy 1 wykopy w stanie bez wody stojacej ,
b/ podejmowa¢ wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepiséw
1 norm dotyczacych ochrony srodowiska na terenie 1 wokot terenu budowy oraz bedzie
unika¢ uszkodzen lub uciazliwosci dla osob lub wlasnosci spotecznej 1 innych ,
a wynikajacych ze skazenia , hatasu lub innych przyczyn powstatych w nastgpstwie jego
sposobu dzialania .
Stosujac si¢ do tych wymagan bedzie miat szczegdlny wzglad na :
a/ lokalizacj¢ baz , warsztatow , magazynoéw , sktadowisk , ukopow i1 drog dojazdowych
b/ $rodki ostroznosci i zabezpieczenia przed :
- zanieczyszczeniem zbiornikow 1 ciekow wodnych pytami lub substancjami toksycznymi
- zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami
- mozliwo$cia powstania pozaru

1.5.6 Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bgdzie przestrzega¢ przepisy ochrony przeciwpozarowej.
Wykonawca bgdzie utrzymywaé sprawny sprzgt przeciwpozarowy , wymagany przez
odpowiednie przepisy , na terenie baz produkcyjnych , w pomieszczeniach biurowych ,
mieszkalnych i magazynach oraz w maszynach i pojazdach .

Materiaty fatwopalne bgda sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami
1 zabezpieczone przed dostgpem 0sob trzecich .

Wykonawca bgdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem ,
wywotanym jako rezultat realizacji robdt albo przez personel Wykonawcy .

1.5.7. Materiaty szkodliwe dla otoczenia



Materiaty , ktore w sposob trwaty sa szkodliwe dla otoczenia , nie bgda dopuszczone
do uzycia .

Nie dopuszcza si¢ uzycia materiatdw wywolujacych szkodliwe promieniowanie o
stezeniu wigkszym od dopuszczalnego , okreslonego odpowiednimi przepisami .

Wszelkie materiaty odpadowe uzyte do robot beda mialy aprobate techniczna wydana
przez uprawniong jednostke , jednoznacznie okreslajaca brak szkodliwego oddziatywania
tych materialéw na srodowisko .

Materiaty , ktore sa szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robot , a po ich zakonczeniu ich
szkodliwo$¢ zanika ( np. materiaty pylaste ) moga by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania
wymagan technologicznych wbudowania . Jezeli wymagaja tego odpowiednie przepisy
Zamawiajacy powinien otrzymac zgodg¢ na uzycie tych materiatow od wtasciwych organow
administracji panstwowe; .

Jezeli Wykonawca uzyl materialow szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze
specyfikacjami , a ich uzycie spowodowato jakiekolwiek zagrozenie srodowiska , to
konsekwencje tego poniesie Zamawiajacy .

1.5.8 Ochrona wtasnos$ci publicznej i prywatne;.

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia
podziemne , takie jak rurociagi , kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wtadz bedacych
wlascicielami tych urzadzen potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez
Zamawiajacego w ramach planu lokalizacji .

Wykonawca zapewni wlasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych
instalacji 1 urzadzen w czasie trwania budowy 1 po jej zakonczeniu , zgodnie z wymaganiami
wiasciciela .

Wykonaweca jest zobowiazany umie$ci¢ w swoim harmonogramie rezerweg czasowa
dla wszelkiego rodzaju robot , ktore maja by¢ wykonane w zakresie przelozenia instalacji
1 urzadzen podziemnych na terenie budowy i powiadomi¢ INI i wladze lokalne o zamiarze
rozpoczgceia robot . O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawca
bezzwtocznie powiadomi INI i zainteresowane wtadze oraz bgdzie z nimi wspolpracowat
dostarczajac wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw .

Wykonawca begdzie odpowiada¢ za wszelkie spowodowane przez jego dzialania uszkodzenia
instalacji na powierzchni ziemi 1 urzadzen podziemnych wykazanych w dokumentach
dostarczonych mu przez zamawiajacego .

1.5.9. Ograniczenie obciazen osi pojazdow

Wykonawca stosowa¢ bgdzie do ustawowych ograniczen obciazenia na o$ przy transporcie
materialdw 1 wyposazenia na 1 z terenu robot . Uzyska on wszelkie niezbgdne zezwolenia od
wladz , co do przewozu nietypowych wagowo tadunkoéw i w sposob ciagly bedzie o kazdym
takim przewozie powiadamiat INI . Pojazdy i tadunki powodujace nadmierne obciazenie
osiowe nie bede dopuszczone na swiezo ukonczony fragment budowy w obrebie terenu
budowy , i Wykonawca bedzie odpowiadat za naprawg wszelkich uszkodzen w tym obrebie ,
zgodnie z poleceniami Inzyniera Budowy.

1.5.10 Bezpieczenstwo 1 higiena pracy .

Podczas realizacji rob6t Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepiséw dotyczacych
bezpieczenstwa i higieny pracy .

W szczegodlnosci Wykonawca ma obowiazek zadbac , aby personel nie wykonywat
pracy w warunkach niebezpiecznych , szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajacych
odpowiednich wymagan sanitarnych .



Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajace ,
socjalne oraz sprzet 1 odpowiednia odziez dla ochrony zycia 1 zdrowia 0sob zatrudnionych na
budowie oraz dla zapewnienia bezpieczenstwa publicznego .

Uznaje si¢ , ze wszelkie koszty zwiazane z wypehieniem wymagan okre§lonych
powyzej nie podlegaja odrgbnej zaptacie 1 s3 uwzglednione w cenie umowne;j .

1.5.11 Ochrona i utrzymanie rob6t

Wykonawca bgdzie odpowiedzialny za ochrong robét 1 za wszelkie materiaty 1
urzadzenia uzywane do robdt od daty rozpoczgcia do daty zakonczenia roboty ( do wydania
potwierdzenia zakonczenia przez INI ).

Wykonawca bedzie utrzymywac roboty do czasu odbioru ostatecznego.
Utrzymanie powinno by¢ prowadzone w taki sposob , aby budowla liniowa lub jej elementy
byly w zadowalajacym stanie przez caty czas , do momentu odbioru ostatecznego .
Jesli wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie , to na polecenie INI powinien
rozpoczac roboty utrzymaniowe nie p6zniej niz 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia .

1.5.12 Stosowanie si¢ do prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowiazany jest zna¢ wszystkie przepisy wydane przez wtadze
centralne i miejscowe oraz inne przepisy i wytyczne , ktore sa w jakikolwiek sposéb zwiazane
z robotami , i bedzie w pelni odpowiedzialny z przestrzeganie tych praw , przepiséw
1 wytycznych podczas prowadzenia robot .

Wykonawca bedzie przestrzega¢ praw patentowych 1 bedzie w petni odpowiedzialny
za wypetnienie wszelkich wymagan prawnych odnosnie wykorzystania opatentowanych
urzadzen lub metod , i w sposob ciagly bedzie informowac INI o swoich dziataniach .

2. MATERIALY

2.1. Ogoélne wymagania

2.1.1. Zrédta uzyskania materiatéw fabrycznych.

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek
materialow przeznaczonych do robot ,Wykonawca przedstawi szczegdétowe informacje
dotyczace proponowanego zrodla zakupu , zamawiania lub wydobywania tych materialow
1 odpowiednie $wiadectwa dopuszczenia i badan laboratoryjnych oraz prébki do
zatwierdzenia przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego .

Zatwierdzenie partii materiatdéw z danego zrodta nie oznacza automatycznie , ze
wszelkie materiaty z danego Zrodta uzyskaja zatwierdzenie .

Wykonawca zobowiazany jest do prowadzenia zestawienia aprobat i §wiadectw
certyfikacji w celu udokumentowania , ze materiaty uzyskane z dopuszczonego zrodta
spetniaja wymagania ST w czasie postgpu robot .

2.1.3 Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom
Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z terenu
budowy , badz zlozone w miejscu wskazanym przez INI . Jesli INI zezwoli Wykonawcy na
uzycie tych materiatlow do innych robét niz te , dla ktorych zostaly zakupione , to koszt tych
materialdw zostanie przewartosciowany przez INI .

Kazdy rodzaj rob6t , w ktorym znajduja si¢ nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty
Wykonawca wykonuje na wlasne ryzyko , liczac si¢ z jego nie przyjgciem i nie zaptaceniem .

2.1.4. Przechowywanie i sktadowanie materiatow



Wykonawca zapewni , aby tymczasowo skladowane materialy , do czasu , gdy beda one
potrzebne do robot, byly zabezpieczone przez zanieczyszczeniem , zachowaty swoja jako$¢
1 wlasciwos¢ do robdt , 1 byty dostgpne do kontroli przez INI .

Miejsca czasowego sktadowania materialow bgda zlokalizowane w obrgbie terenu
budowy lub poza terenem budowy , w miejscach zorganizowanych przez Wykonawce
1 uzgodnionych z INI .

2.1.5. Wariantowe stosowanie materialow

Jesli dokumentacja projektowa lub ST przewiduja mozliwos$¢ wariantowego
zastosowania rodzaju materialu w wykonywanych robotach , Wykonawca powiadomi INI
0 swoim zamiarze , co najmniej 3 tygodnie przed uzyciem materiatu , albo w okresie
dhluzszym , jesli bedzie to wymagane dla badan prowadzonych przez INI .

Zmian¢ materialu musi zaakceptowac projektant .

2.2 Rury kanalizacyjne
Rurociagi kanalizacji deszczowej wykona¢ z kanalizacyjnych PCV §r. 250 cm

2.3. Studnie kanalizacyjne
Na sieci kanalizacji deszczowej wykona¢ studnie kanalizacyjne zelbetowe §r. 1000 mm wraz
z wlazami typu cigkiego 1 osadnikiem 0,5 m.

2.4. Plyta denna
Plyte denna gr. 20 cm wykonac z betonu B - 20, wodoszczelnego (W 6). Beton doktadnie
zagescic.

2.5 Zbrojenie plyty dennej
Zbrojenie ptyty dennej wykona¢ krzyzowo ze stali klasy A - III St30S, pretami $r. 10
mm w rozstawie 15 x 15 cm. Zbrojenia nie kotwi¢ w §cianach pionowych.

2.6. Separator ssubstancji ropopochodnych
Do oczyszczania $ciekow z substancji ropopochodnych zaprojektowano separator
koalescencyjny typu AWAS-SK NG 100.

2.7. Wylot z kanalizacji deszczowe;j
Wylot z kanalizacji deszczowej bedzie jednoczesnie przyczolkiem zelbetowym prostopadtym
Skarpy rowu umocni¢ ptytami betonowymi gr. 12 cm na podsypce piaskowej gr. 10 cm.

3. SPRZET

3.1 Ogolne wymagania dotyczace sprzetu
Wykonawca jest zobowiazany do uzywania jedynie takiego sprz¢tu , ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jako$¢ wykonywanych roboét . Sprzet uzywany do robdt powinien
by¢ zgodny z oferta Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow i ilosci
wskazaniom zawartym w ST lub projekcie organizacji robot , zaakceptowanym przez INI ;
w przypadku braku ustalen w takich dokumentach sprzet powinien by¢ uzgodniony 1
zaakceptowany przez INI .

Liczba 1 wydajnos¢ sprzetu bedzie gwarantowac przeprowadzenie robot , zgodnie z
zasadami okreslonymi w dokumentacji projektowej , ST i wskazaniach INI w terminie
przewidzianym umowsg .



Sprzet bedacy wlasnoscia Wykonawcey lub wynajety do wykonywania robot ma by¢
utrzymywany w dobrym stanie i gotowosci do pracy . Bedzie on zgodny z normami ochrony
srodowiska 1 przepisami dotyczacymi jego uzytkowania .

Wykonawca dostarczy INI kopie dokumentoéw potwierdzajacych dopuszczenie
sprze¢tu do uzytkowania , tam gdzie jest to wymagane przepisami .

Jezeli dokumentacja projektowa lub ST przewiduja mozliwos¢ wariantowego uzycia
sprzetu przy wykonywanych robotach , Wykonawca powiadomi INI o swoim zamiarze
wyboru 1 uzyska jego akceptacj¢ przed uzyciem sprzgtu . Wybrany sprzet , po akceptacji INI ,
nie moze by¢ zmieniany bez jego zgody .

Jakikolwiek sprzgt , maszyny , urzadzenia i narzedzia nie gwarantujace zachowania
warunkéw umowy , zostana przez INI zdyskwalifikowane i1 nie dopuszczone do robot .

3.2 Sprzet do wykonania drenazu opaskowego

3.2.1 Sprzgt do robot ziemnych przygotowawczych i wykonczeniowych
W zalezno$ci od potrzeb Wykonawca zapewni nastgpujacy sprzgt do wykonania robot

ziemnych 1 wykonczeniowych :

- koparke podsigbierna 0,25m? do 0,60 m?

- spycharke kotowa lub gasienicowa do 100 KM

- sprzet do zaggszczania gruntu np. zaggszczarka ptytow

- pite do cigcia asfaltu 1 betonu

- pite motorowa tancuchowa

- specjalistyczny sprzet do odwadniania iglofiltrami

- sprzet do uzupehienia nawierzchni

3.2.2 Sprzet do robdt montazowych

- samochodd dostawczy do 0,9 t

- samochdd skrzyniowy do 5t

- zuraw samochodowy do 6 t

- beczkowo6z ciagniony 4000 dcm

- wciagarke mechaniczna z napgdem elektrycznym

- wyciag wolnostojacy

- spawarke elektryczna wirujaca 300 A

- zespot pradotworezy trojfazowy
Sprzet montazowy i §rodki transportu musza by¢ w pelni sprawne i dostosowane do
technologii 1 warunkow wykonywanych robot oraz wymogow wynikajacych z racjonalnego
ich wykorzystania na budowie .

4. TRANSPORT

4.1 Ogoélne wymagania dotyczace transportu

Wykonawca jest zobowiazany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu , ktore
nie wptyna niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robot 1 wtasciwosci przewozonych
materialow .

Liczba $rodkéw transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie robot zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej , ST 1 wskazaniach INI , w terminie przewidzianym
umowg .

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda speinia¢ wymagania dotyczace
przepiséw ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obciazen na osie i innych
parametrow technicznych . Srodki transportu nie odpowiadajace warunkom dopuszczalnych




obcigzen na osie moga by¢ dopuszczone przez INI , pod warunkiem przywrdcenia stanu
pierwotnego uzytkowanych odcinkéw drég na koszt Wykonawcy .

Wykonawca bedzie usuwac na biezaco , na wlasny koszt , wszelkie zanieczyszczenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy .

4.2 Transport i roztadunek rur PCV - drenarskich
Ze wzgledu na specyficzne cechy rur PCV nalezy przestrzega¢ nastepujacych
dodatkowych wymagan :
- transport powinien odbywac si¢ tak , zeby unikna¢ uszkodzen mechanicznych
( roztozenie tektury falistej , wysokos¢ sktadowania do 1,0 m )
- przewd6z powinien si¢ odbywa¢ w temperaturze otoczenia -5°C do + 30°C
- zatadunek i roztadunek nie wymaga uzycia specjalnego sprzetu — rury moga by¢
przenoszone recznie.
- Przewdz powinien by¢ wykonywany wytacznie samochodami skrzyniowymi o
odpowiedniej dtugosci, tak aby wolne konce wystajace poza skrzynig nie byty dtuzsze
niz 1,0 m
- rozladunek rur w wiazkach o wigkszych $rednicach moze wymagac uzycia
podnosnika z zawiesiem dwuciggnowym i trawersa z dwoma ciggnami z liny
migkkiej, np. bawelniano-konopne;j

4.3 Transport mieszanki betonowej

Do przewozu mieszanki betonowej Wykonawca zapewni takie $rodki transportowe, ktore
nie spowoduja segregacji sktadnikow, zmiany sktadu mieszanki, zniszczenia mieszanki 1
obnizenia temperatury przekraczajacej granicg okreslona w wymaganiach technologicznych.
4.4 Transport kruszyw

Kruszywa moga by¢ przewozone dowolnymi srodkami transportu, w sposéb
zabezpieczajacy je przed zniszczeniem i nadmiernym zawilgoceniem.

4.5. Transport cementu

Wykonawca zapewni transport cementu w workach samochodami krytymi, chroniacymi
cement przed wilgocia. Transport cementu i przechowywanie powinny by¢

zgodne z BN-88/6731-08

2. SKEADOWANIE MATERIALOW

5.1. rury przewodowe PCV

Rury nalezy sktada¢ na otwartej przestrzeni, uktadajac je w pozycji lezacej jedno- lub
wielowarstwowo.

Powierzchnia sktadowania powinna by¢ utwardzona i zabezpieczona przed gromadzeniem si¢
wod opadowych .Wykonaweca jest zobowiazany uktada¢ rury wedtug poszczegdlnych grup,
wielkos$ci 1 gatunkdéw w sposdb zapewniajacy stateczno$¢ oraz umozliwiajacy dostep do
poszczegbdlnych stosow lub pojedynczych rur.

Rury sktadowa¢ w stosach na rownym podtozu, na podktadach drewnianych. Wysoko$¢ stosu
rur powigzanych w wiazki nie powinna przekracza¢ 2 metrow. Kolejne warstwy rur powinny
by¢ oddzielone przektadkami drewnianymi i uktadane kielichami naprzemianlegle, z
wysunigciem kielichow poza konce rur.

Podczas manipulowania , fadowania , transportu , roztadowywania i sktadowania nalezy
zachowa¢ $rodki ostroznosci .
Nie dopuszcza si¢ uzywania lin stalowych do przenoszenia czy zabezpieczania tadunku —



W trakcie sktadowania rury nalezy chroni¢ przed szkodliwym dzialaniem promieni
stonecznych ( zakryte plandeka ) oraz temperatura ( max temp. w miejscu przechowywania
+30°C) .
Wiazy kanatowe

Wilazy kanatowe powinny by¢ sktadowane z dala od substancji dziatajacych korodujaco.
Wilazy powinny by¢ posegregowane wg klas. Powierzchnia sktadowania powinna by¢
utwardzona 1 odwodniona.

5.2. Kruszywo

Kruszywo nalezy sktadowaé na utwardzonym i odwodnionym podtozu w sposob
zabezpieczajacy je przed zniszczeniem i zmieszaniem z innymi rodzajami i frakcjami
kruszyw.

5.3. Cement

Cement w workach powinien by¢ przechowywany w magazynach zamknigtych.
Sktadowany cement musi by¢ bezwzglednie odizolowany od wilgoci. Czas przechowywania
cementu nie moze by¢ dtuzszy niz 3 miesiace.

6. WYKONANIE ROBOT

6.1. Ogdlne zasady wykonywania robdt

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z umowa oraz za jakos¢
zastosowanych materialow 1 wykonywanych robét , za ich zgodno$¢ z dokumentacja
projektowa , wymaganiami ST , projektu organizacji robot oraz poleceniami INI .
Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie
wysokos$ci wszystkich elementdw robot zgodnie z wymiarami i rzgdnymi okreslonymi w
dokumentacji projektowej lub przekazanymi na piSmie przez INI .

Nastepstwa jakiegokolwiek biedu spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu i
wyznaczaniu robot zostang , jesli wymagac tego bedzie INI , poprawione przez Wykonawce
na wlasny koszt .

Sprawdzenie wytyczenia robdt lub wyznaczenia wysokosci przez INI nie zwalnia
Wykonawcy od odpowiedzialnosci za ich doktadno$¢ .

Decyzje INI dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elementow robot beda
oparte na wymaganiach sformutowanych w dokumentach umowy , dokumentacji projektowe;j
iw ST, a takze w normach i wytycznych . Przy podejmowaniu decyzji INI uwzgledni
wyniki badan materialow i robot , rozrzuty normalnie wystepujace przy wykonawstwie ,
doswiadczenia z przesziosci , wyniki badan naukowych oraz inne czynniki wptywajace na
rozwazang kwestie .

Polecenia INI beda wykonywane nie pdzniej niz w czasie przez niego wyznaczonym ,
po ich otrzymaniu przez Wykonawcg , pod grozba zatrzymania robdt . Skutki finansowe
ponosi Wykonawca .

6.2 Roboty przygotowawcze.

Przed przystapieniem do rob6ét Wykonawca dokona wytyczenia i trwale oznaczy je
w terenie za pomoca kotkdéw osiowych , kotkow swiadkow i1 kotkéw krawedziowych .

W przypadku niedostatecznej ilosci reperéw statych Wykonawca wbuduje repery
tymczasowe ( z rzednymi sprawdzonymi przez stuzby geodezyjne , a szkice sytuacyjne
reperdw i ich rzgdne przekaze INI .




6.3. Roboty ziemne

Wykopy nalezy wykona¢ jako wykopy otwarte ze skarpami pionowymi umocnionymi
szalunkami. . Metody wykonania rob6t — wykopu ( recznie lub mechanicznie ) powinny by¢
dostosowane do glebokosci wykopu , danych geotechnicznych oraz posiadanego sprzetu
mechanicznego . Wydobyty z wykopu grunt, powinien by¢ wywieziony w miejsce wskazane
przez Inwestora a czg$ciowo sktadowany na odktad. Dno wykopu powinno by¢ rowne 1
wykonane ze spadkiem ustalonym w dokumentacji projektowej, przy czym dno wykopu
Wykonawca wykona na poziomie wyzszym od rzgdnej projektowanej o 0,15 m.
Zdjecie pozostawionej warstwy 0,15 m gruntu, powinno by¢ wykonane bezposrednio przed
utozeniem rur. Zdjgcie tej warstwy Wykonawca wykona r¢cznie lub w sposdb uzgodniony z
INI

Przy przejs$ciu pod napotkana przeszkoda terenowa mozna pozostawi¢ pas ziemi , pod
ktérym wykopanym tunelikiem przechodzi si¢ przewodem .

6.4. Przygotowanie podloza
W gruntach suchych piaszczystych , zwirowo-piaszczystych i piaszczysto-gliniastych
podtozem jest grunt naturalny o nienaruszonej strukturze dna wykopu .
Wykop nie powinien by¢ wykonany od razu do pelnej gltebokosci .
Rury uktada¢ na podsypce zwirowej gr 10 cm.

6.5. Roboty montazowe
Rurociagi kanalizacyjne uktada¢ ze spadkiem i na glgbokosciach podanych w projekcie.
Oraz zgodnie z instrukcja utozenia rur podang przez producenta rur.

6.5.1. Rury przewodowe z PCV - drenarskie

Rury drenarskie owinigte widkning powinny by¢ utozone na podsypce zwirowej gr. 10 cm
ze spadkim dna okreslonym w projekcie. Dokota rury wykona¢ obsypke zwirowa na
wysokos¢ 1,20 m ponad powierzchnig rury. Wykop zasypa¢ gruntem rodzimym. Grunt pod
nawierzchni¢ jezdni zagesci¢ do 98 % proby Proctora.

6.5.2. Studzienki na kanalizacji deszczowej
Przy wykonywaniu studzienek na kanalizacji deszczowej nalezy przestrzega¢ nastgpujacych
zasad:

- wykona¢ wykop

- wykona¢ dno studzienki z warstwy bet gr. min. 20 cm

- na podiozu ustawi¢ rury betonowe $r. 1000 mm

- zamontowac pokrywa, wlaz zeliwny

- wykop zasypaé, grunt zagescic¢

- poziom wlazu w powierzchni utwardzonej powinien by¢ z nia réwny,

6.5.3. Przepompownia wod z drenazu

Przy wykonywaniu przepompowni przestrzega¢ zasad jak dla studzienek. Wykopy pod
przepompownig o $cianach pionowych, szalowane.



6.5.4. Zabezpieczenie kabli energetycznych, telekomunikacyjnych i studzienk
telekomunikacyjnych.

Na czas robot ziemnych i montazowych, kable energetyczne, telekomunikacyjne i studzienki
telekomunikacyjne zabezpieczy¢ zgodnie z zataczonymi w projekcie rysunkami. Oswietlenia
zdemontowac, a po wykonaniu prac ponownie zamontowac.

3. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

7.1 Ogdlne zasady kontroli jakosci robot

7.1.1 Program zapewnienia jakosci

Do obowiazkéw wykonawcy nalezy opracowanie i przedstawienie do aprobaty INI

programu zapewnienia jako$ci, w ktorym przedstawi on zamierzony sposob wykonywania

robodt , mozliwosci techniczne , kadrowe 1 organizacyjne gwarantujace wykonanie robot

zgodnie z dokumentacja projektowa , OST oraz poleceniami i ustaleniami przekazanymi

przez INI .

Program zapewnienia jakosci bedzie zawierac :

A/ czg$¢ ogolna opisujaca

- organizacj¢ wykonania robot ( terminy , sposob prowadzenia robot )

- bhp

- organizacj¢ ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot

- wykaz zespolow roboczych , ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne

- wykaz 0sob odpowiedzialnych za jakos¢ i terminowo$¢ wykonania poszczegdlnych

- elementow robot

- system ( sposob i1 procedurg ) proponowanej kontroli i sterowania jako$cia wykonywanych
robot

B/ czgs$¢ szczegdtowa opisujaca dla kazdego asortymentu robot:

- wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi oraz
wyposazeniem w mechanizmy do sterowania 1 urzadzenia pomiarowo-kontrolne

- rodzaje 1 ilo$ci $Srodkow transportu oraz urzadzen do magazynowania i zatadunku
materiatow , kruszyw

- sposob zabezpieczenia i ochrony tadunkow przed utrata ich wlasciwosci w czasie
transportu , magazynowania

- sposob postgpowania z materiatami i robotami nie odpowiadajacymi wymaganiom

7.1.2 Zasady kontroli jako$ci robot

Celem kontroli rob6t bgdzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem , aby
osiagnac zatozona jako$¢ robot .

Wykonawca jest odpowiedzialny za pelna kontrolg robot 1 jakosci materiatow . Wykonawca
zapewni odpowiedni system kontroli , wlaczajac personel , sprzgt , zaopatrzenie 1 wszystkie
urzadzenia niezbedne do pobierania probek i robot .

Minimalne wymagania , co do zakresu badan i ich czgstotliwosci sa okreslone w OST ,
normach 1 wytycznych . W przypadku , gdy nie zostaly tam okreslone , INI ustali jaki zakres
kontroli jest konieczny , aby zapewni¢ wykonanie robot zgodnie z umowsa .

Wykonawca dostarczy Inzynierowi §wiadectwa, ze wszystkie stosowane urzadzenia 1 sprzet
badawczy posiadaja wazna legalizacjeg, zostaty prawidlowo wykalibrowane i odpowiadaja
wymaganiom norm okreslajacych procedury badan.

7.1.3. Badania i pomiary

Wszystkie badania 1 pomiary bgda przeprowadzane zgodnie z wymaganiami norm. W
przypadku, gdy normy nie obejmuja jakiegokolwiek badania wymaganego w OST, stosowac
mozna wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane przez INI.



7.1.4 Certyfikaty i1 deklaracje
INI moze dopusci¢ do uzycia tylko te materiaty , ktore posiadaja :
1. certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy , ze zapewniono zgodnos¢ z kryteriami
technicznymi okreslonymi na podstawie Polskich Norm , aprobat technicznych oraz
wlasciwych przepisow i1 dokumentow technicznych
2. deklaracjg zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z :
- Polska Norma lub
- Aprobata techniczna , w przypadku wyrobow , dla ktorych nie ustanowiono Polskie;j
Normy ,jezeli nie sa objete certyfikacja okreslona w pkt 1 i ktore spetniaja wymogi ST
W przypadku materiatow , dla ktorych ww dokumenty sa wymagane przez ST , kazda
partia dostarczona do rob6t bedzie posiadac te dokumenty , okreslajace w sposob
jednoznaczny jej cechy .

Produkty przemystowe musza posiada¢ w/w dokumenty wydane przez producenta , a
w razie potrzeby poparte wynikami badan wykonanych przez niego . Kopie tych badan beda
dostarczone INI przez Wykonawcg .

Jakiekolwiek materiaty , ktdre nie spetniaja tych wymagan beda odrzucone .

7.1.5. Dokumenty budowy
1. Dziennik budowy
Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowiazujacym
Zamawiajacego i Wykonawce w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowy do
konca okresu gwarancyjnego . Odpowiedzialnos¢ za prowadzenie dziennika budowy zgodnie
z obowigzujacymi przepisami spoczywa na Wykonawcy .
Zapisy w dzienniku budowy bg¢da dokonywane na biezaco i1 beda dotyczy¢ przebiegu
robot , stanu bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy .
Kazdy zapis w dzienniku budowy bedzie opatrzony data jego dokonania , podpisem
osoby , ktora dokonata zapisu , podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska stuzbowego.
Zapisy beda czytelne , dokonane trwata technika , w porzadku chronologicznym ,
bezposrednio jeden pod drugim , bez przerw .
Zataczone do dziennika budowy protokoty i inne dokumenty beda oznaczone
kolejnym numerem zatacznika 1 opatrzone data i podpisem wykonawcy 1 INI .
Do dziennika budowy nalezy wpisywaé w szczegdlnosci :
- date przekazania Wykonawcy terenu budowy
- date przekazania przez Zamawiajacego dokumentacji projektowe;j
- uzgodnienie przez INI programu zapewnienia jakosci i harmonogramu robot
- terminy rozpoczecia 1 zakonczenia poszczeg6dlnych elementow robot
- przebieg robot , trudnosci 1 przeszkody w ich prowadzeniu , okresy i przyczyny
przerw w robotach
- uwagi i polecenia INI
- daty zarzadzenia wstrzymania robot , z podaniem powodu
- zgloszenia i daty odbiorow robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu , czeSciowych i
ostatecznych odbiorow robot
- dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia robot
- dane dotyczace jakos$ci materiatow
- inne istotne informacje o przebiegu robot
Propozycje , uwagi 1 wyjasnienia Wykonawcy , wpisane do dziennika budowy beda
przedtozone INI do ustosunkowania sig .
Decyzje INI wpisane do dziennika budowy Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich
przyjgcia lub zajgciem stanowiska .



Whis projektanta do dziennika budowy obliguje INI do ustosunkowania sig .
Projektant nie jest jednak strong umowy i1 nie ma uprawnien do wydawania polecen
Wykonawcy robot .

2. Rejestr obmiarow

Rejestr obmiaréw stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postepu
kazdego z elementow robot . Obmiary wykonanych robot przeprowadza si¢ w sposob ciagly
w jednostkach przyjetych w kosztorysie 1 wpisuje do rejestru obmiarow .

3. Dokumenty laboratoryjne

Deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodno$ci materialéw , orzeczenia o jako$ci
materiatéw , kontrolne wyniki bada Wykonawcy bgda gromadzone w formie uzgodnionej
w programie zapewnienia jakosci . Dokumenty te stanowia zataczniki do odbioru robot .
Winny by¢ udostgpnione na kazde zyczenie INI .

4. Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zalicza si¢ , oprocz wymienionych w pk-cie 1-3 , nastgpujace
dokumenty :

a/ pozwolenie na realizacj¢ zadania budowlanego

b/ protokoty przekazania terenu budowy

¢/ umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi 1 inne

d/ protokoty odbioru robdt

e/ protokoty z narad i ustalen

t/ korespondencj¢ na budowie

5. Przechowywanie dokumentow budowy

Dokumenty budowy beda przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio
zabezpieczonym . Zaginigcie ktoéregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje konieczno$¢
jego natychmiastowe odtworzenia w formie przewidzianej prawem .
Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostepne dla INI 1 przedstawiane do wgladu na
zyczenie Zamawiajacego .

7.2 Kontrola, pomiary i badania
7.2.1 Kontrola, pomiary i badania w czasie robot

Wykonawca jest zobowiazany do stalej i systematycznej kontroli prowadzonych robot w
zakresie i z czgstotliwo$cia okre§lona w niniejszej ST i zaakceptowana przez INI.
W szczegblnosci kontrola powinna obejmowac:
- sprawdzenie rzgdnych ulozenia taw w nawiazaniu do podanych statych punktow
wysokosciowych z doktadnoscia do 1 cm
- badanie zabezpieczenia wykopow przed zalaniem woda
- badanie i pomiary szerokosci, grubosci i zaggszczenia wykonanej warstwy podtoza z
kruszywa mineralnego lub betonu
- badanie odchylenia osi kolektora
- sprawdzenie zgodnosci z dokumentacja projektowa lokalizacji przewodow i1
studzienek
- badanie odchylenia spadku kolektora deszczowego
- sprawdzenie prawidlowos$ci utozenia przewodow
- badanie szczelno$ci studzienek
- badanie wskaznikdéw zageszczenia poszczegdlnych warstw zasypu



8. Obmiar robot
8.1 Ogoblne zasady obmiaru robét

Obmiar robdt bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robdt zgodnie z
dokumentacja projektowa i ST , w jednostkach ustalonych w kosztorysie .

Obmiaru robot dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu INI o zakresie
obmierzanych robot i terminie obmiaru , co najmniej 3 dni przed terminem .

Wyniki obmiaru beda wpisane do rejestru obmiarow .

Jakikolwiek btad lub przeoczenie ( opuszczenie ) w ilosciach podanych w §lepym
kosztorysie lub gdzie indziej w ST nie zwalnia Wykonawcy od obowiazku ukonczenia
wszystkich robot . Btedne dane zostana poprawione wg instrukcji INI na pismie .

Obmiar gotowych robot bedzie przeprowadzony z czegsto$cia wymagana do celow
okreslonych w umowie ( okresy ptatnosci na rzecz Wykonawcy ) lub w innym czasie
okreslonym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawce 1 INI .

8.2 Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa jest m ( metr ) wykonanej 1 odebranej kanalizacji deszczowej

9. ODBIOR ROBOT

9.1. Ogolne zasady odbioru robdt

9.1.1 Rodzaje odbioréw robot

W zalezno$ci od ustalen odpowiednich ST , roboty podlegaja nastgpujacym etapom odbioru :
a/ odbidr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

b/ odbior czgsciowy

¢/ odbidr ostateczny

d/ odbior pogwarancyjny

9.1.2 odbidr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu
Odbior robot zanikajacych i1 ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci
1 jakosci wykonywanych robo6t , ktore w dalszym procesie realizacji ulegna zakryciu .
Odbidr robot zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajacym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogdlnego postgpu robot .
Odbioru robdt dokonuje INI 1 eksploatator sieci .
Gotowos$¢ danej czgséci robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do dziennika
budowy i jednoczesnym powiadomieniem INI i eksploatatora .
Odbidr bedzie przeprowadzony niezwlocznie , nie pozniej jednak niz w ciagu 3 dni od daty
zgloszenia wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o tym fakcie INI .
Jakos¢ 1 1los¢ robot ulegajacych zakryciu ocenia INI na podstawie dokumentow
zawierajacych komplet wynikéw badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone
pomiary, w konfrontacji z dokumentacja projektowa, ST 1 uprzednimi ustaleniami.

9.1.3 Odbior czgsciowy

Odbidr czesciowy polega na ocenie ilosci 1 jakosci wykonywanych czeséci robot .
Odbioru czg$ciowego robot dokonuje sig wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robot .
Odbioru robdt dokonuje INI.

9.1.4. Odbiodr ostateczny
9.1.4.1 Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot
w odniesieniu do ich ilo$ci , jakosci 1 wartosci .



Calkowite zakonczenie rob6t oraz gotowos¢ do odbioru ostatecznego bedzie
stwierdzona przez Wykonawceg wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym
powiadomieniem na pi$mie INI .

Odbior ostateczny nastapi w terminie ustalonym w dokumentach umowy , liczac od
dnia potwierdzenia przez INI zakonczenia robot i przyjecia dokumentow .

Odbioru ostatecznego robdt dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego
w obecnosci INI 1 Wykonawcy . Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny jako$ciowe;j
na podstawie przedtozonych dokumentoéw , wynikow badan i pomiaréw , ocenie wizualnej
oraz zgodnos$ci wykonania robot z dokumentacja projektowa 1 ST .

W toku odbioru ostatecznego robot komisja zapozna si¢ z realizacja ustalen przyjetych
w trakcie odbiorow robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu , zwlaszcza w zakresie
wykonania robot uzupetniajacych i robot poprawkowych .

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robdt poprawkowych lub robot uzupehiajacych
Komisja przewie swoje czynnosci i ustali nowy termin odbioru ostatecznego .

W przypadku stwierdzenia przez komisjg , ze jako$¢ wykonywanych robot
w poszczegblnych asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacja
projektowa 1 ST z uwzglednieniem tolerancji i nie ma wigkszego wptywu na cech
eksploatacyjne obiektu i bezpieczenstwo ruchu , komisja dokona potracen pomniejszona
warto$¢ wykonywanych robot w stosunku do wymagan przyjetych w dokumentach umowy .

9.1.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego jest protokot odbioru
ostatecznego robot sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego .

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowiazany przygotowac nastgpujace
dokumenty :

1. dokumentacjg projektowa podstawowa z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa ,

jezeli zostata sporzadzona w trakcie realizacji umowy

2. szczegotowe specyfikacje techniczne ( podstawowe z dokumentdw umowy i ew.
uzupetniajace lub zamienne )
recepty 1 ustalenia technologiczne
dzienniki budowy i rejestry obmiarow
wyniki pomiaré6w kontrolnych oraz badan , zgodne z ST
deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatoéw zgodne
z ST
7. rysunki ( dokumentacje ) na wykonanie robot towarzyszacych ( np. przelozenie linii
telefon. , energet. , gazowej itp.) oraz protokoty odbioru i przekazania tych robot
wlascicielom urzadzen
geodezyjna inwentaryzacje powykonawcza robot i sieci uzbrojenia terenu
9. kopie mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji

powykonawczej .

W przypadku , gdy wg komisji , roboty po wzgledem przygotowania
dokumentacyjnego nie beda gotowe do odbioru ostatecznego , komisja w porozumieniu
z Wykonawca wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego robot .

Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupetiajace beda
zestawione wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego .

Termin wykonania rob6t poprawkowych i robot uzupetiajacych wyznaczy komisja .

SNk w
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9.1.5 Odbior pogwarancyjny
Odbioér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robdt zwigzanych z usunigciem
wad stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaistnialych w okresie gwarancyjnym .
Odbioér pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu
z uwzglednieniem zasad opisanych w punkcie ,,0dbidr ostateczny robot” .



Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa , ST
1 wymaganiami INI , jezeli wszystkie pomiary i1 badania z zachowanie tolerancji daty wyniki
pozytywne .

9.2. Odbidr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu
Odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegaja wszystkie czynno$ci

zwiazane z przebudowa kanalizacji jak rowniez przebudowie kolizji z siecia wodociagowa 1
gazowa, a mianowicie:

- roboty przygotowawcze

- roboty ziemne z szalowaniem $cian wykopow

- przygotowanie podtoza

- roboty montazowe wykonania rurociaggow

- wykonanie studzienek kanalizacyjnych

- montaz rur ochronnych

- wykonanie izolacji

- proby szczelnosci przewodow, zasypanie i1 zaggszczenie wykopow
Odbidr robot zanikajacych powinien by¢ dokonany w czasie umozliwiajacym wykonanie
korekt i poprawek bez hamowania tempa prac.
Dhugo$¢ odcinka robdt ziemnych podlegajaca odbiorowi nie powinna by¢ mniejsza niz
odlegto$¢ migdzy studzienkami.
Dopuszcza sig¢ zwigkszenie lub zmniejszenie dlugosci odbieranego odcinka przewodu , jezeli
jest to uzaleznione od warunkéw lokalnych, uzbrojenia terenu lub warunkoéw techniczno-
ekonomicznych.
INI dokonuje odbioru rob6t zanikajacych zgodnie z zasadami okreslonymi w ST
»Wymagania ogolne”

9.3. Odbiodr koncowy kanalizacji grawitacyjnej
Odbiorowi koncowemu wg PN-B-10735:1992 podlega:
- sprawdzenie kompletnosci dokumentacji do odbioru technicznego koncowego
- badanie szczelno$ci studzienek
- badanie szczelnosci catego przewodu (przeprowadzone przy catkowicie ukonczonym i
zasypanym przewodzie - - zgodnie z norma PN-EN-1277
Wyniki przeprowadzonych badan podczas odbioru powinny by¢ ujete w formie protokotu,
szczegotowo omowione, wpisane do dziennika budowy 1 podpisane przez nadzér techniczny
oraz cztonkow komisji przeprowadzajacej badania.
Wyniki badan przeprowadzonych podczas odbioru koncowego nalezy uzna¢ za doktadne,
jezeli wszystkie wymagania (badanie dokumentacji i szczelnos$ci catego przewodu) zostaty
spetione. Jezeli ktores z wymagan przy odbiorze technicznym koncowym nie zostato
spelnione, nalezy oceni¢ jego wplyw na stopien sprawnosci dziatania przewodu i w
zaleznosci od tego okresli¢ konieczne dalsze postgpowanie.

10. PODSTAWA PLATNOSCI

Podstawa ptatnosci jest umowa zawarta pomiedzy Zamawiajacym a Wykonawca .
Cena jednostki obmiarowej obejmuje elementy wyszczegdlnione w w/w umowie .
Projekt organizacji ruch jest zalacznikiem do projektu budowy kanalizacji deszczowe;.
Zgodnie z tym projektem nalezy wykona¢ organizacj¢ ruch na czas budowy.



11. PRZEPISY ZWAZANE -NORMY I INNE DOKUMENTY

Normy

1. PN-B-06712 Kruszywa naturalne do betonu

2. PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni
drogowych. Zwir i mieszanka

3. PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywa tamane do nawierzchni drogowych

4. PN-B-14501 Zaprawy budowlane zwykle

5. PN-EN 124:2000 Wtazy kanatowe. Ogdlne wymagania 1 badania

6. BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywanie

7. BN-62/6738-03,04,07 Beton hydrotechniczny

8. PN-84/B-03264 Konstrukcje betonowe, zelbetowe i sprezone. Obliczenia

statyczne 1 projektowanie

9. PN-EN 752-2:2000 Zewngtrzne systemy kanalizacyjne — wymagania

10. PN-EN 752-3:2000 Zewngtrzne systemy kanalizacyjne - planowanie

11. PN-EN 752-4:2000 Zewngetrzne systemy kanalizacyjne — obliczenia hydrauliczne
1 oddzialywanie na srodowisko

12. PN-EN 1446:1999 Systemy przewodowe z tworzyw sztucznych-rury z tworzyw
sztucznych- oznaczenie elastycznos$ci obwodowe;j

13. PN-EN ISO 9967:1999 Rury z tworzyw termoplastycznych — oznaczenie wskaznika
pelzania

14. PN-EN 681-1:1996 Uszczelki z elastomeréw — wymagania dotyczace materiatlow
do uszczelnien potaczen rur stosowanych w systemach wodnych
1 kanalizacyjnych

15. PN-B-10725 Wodociagi . Przewody zewngtrzne . Wymagania i badania .
16. PN-82/8336-02 Wykopy otwarte pod przewody wodociagowe i kanalizacyjne
17. PN-EN 1610:2001 Budowa i badania przewodow kanalizacyjnych

18. PN-EN 1295:2000 Projektowanie konstrukcyjne rurociagdéw utozonych w ziemi
w r6éznych warunkach obciazen. Cz¢$¢ 1: wymagania ogolne
19. PN-B 10729:1999 Kanalizacje. Studzienki kanalizacyjne

20. PN-86/B-02480 Grunty budowlane. Okreslenia, symbole, podziat i opis gruntoéw

21. PN-81/B-03020 Grunty budowlane. Posadowienie bezposrednie budowli.
Obliczenia statyczne i projektowanie.

22. ATV-A 142 Kanaty i przewody $ciekowe w obszarach uj¢¢ wody.

INNE DOKUMENTY

- Prawo budowlane z 7.07.1994 z p6zniejszymi
zmianami (Dz.U.1994.89.414) tekst jednolity Dz.U. z 2003 r nr 80 poz. 718 z pdzniejszymi
zmianami

- aprobaty i kryteria techniczne dotyczace wyrobéw budowlanych Dz.U.1998 nr 140 poz. 906

- warunki techniczne wykonywania i odbioru rurociagdw z tworzyw sztucznych ( Polska
Korporacja Techniki Sanitarnej, Grzewczej , Gazowej 1 Klimatyzacji)
- Szczego6lowy zakres 1 forma projektu budowlanego z dnia 03.11.1998 r (Dz.U.1998 nr
140 poz. 906)
- Informacja dotyczaca bezpieczenstwa i ochrony zdrowia ze wzgledu na specyfike
projektowanego obiektu zgodna z Rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia
06.luty 2003 r (Dz.U. nr 47/2003 r)



	  

